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gia: Geodätisches Institut der RWTH Aachen und
Lehrstuhl für Bauinformatik & Geoinformationssysteme
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Ausbildung

Lehrveranstaltungen (Auswahl)

 Vermessungskunde

 Angewandte Statistik

 Einführung in CAD

 Einführung in die Bauinformatik und Programmierung / Umweltinformatik

 Geoinformationssysteme / Geodatenbanken

Studiengänge

 Bauingenieurwesen

 Wirtschaftsingenieurwesen im Bauingenieurwesen

 Umweltingenieurwesen

 Mobilität und Verkehr

 Lehramt an Berufskollegs

keine Geodäten!

Einschreibungen im 1. Fachsemester

(WS 2020)

Bachelor ca. 790

Master ca. 320

Lehramt ca. 20
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Forschungsbereiche am gia

Forschungsbereiche

Es folgt eine Kurzvorstellung ausgewählter Projekte …
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Projekt: TwinGen (BMVI)

Technologien zur Generierung digitaler Zwillinge als Grundlage für 
Betrieb und Instandhaltung baulicher Infrastruktur

Projektziele:

 (Automatisierte) Erstellung Digitaler Zwillinge (bauliche Infrastruktur)

 Modellierung bestehender Bauwerke (Bsp.: Brücken, Straßen, Schleusen)

 Automatisierte Objektgenerierung aus 3D-Scans und photogrammetrischen Aufnahmen

 Ableitung geometrischer und semantischer Information aus den Messdaten

 Identifikation und Klassifizierung mittels Wissensdatenbanken 

(Quelle: TUM) (Quelle: TUM)
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Projekt: TwinGen (BMVI)

Technologien zur Generierung digitaler Zwillinge als Grundlage für 
Betrieb und Instandhaltung baulicher Infrastruktur

Forschungsschwerpunkte (gia):

 Segmentierung der Messdaten in Bau- bzw. Objektteile

 Bauteilerkennung mittels Einsatz maschineller Lernverfahren

 Erstellung des BIM-Objektes

Wesentliches Ziel: Vollautomation der Prozesse!

(Quelle: TUM)
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Projekt: Bauwerksinspektor XR   (ZIM)

Entwicklung eines virtuellen Bauwerksinspektors zur 
Erstellung von BIM-Modellen in VR/AR

Projektziele:

 Erstellung von BIM-Bestandsmodellen in Virtual/Augmented-Reality (VR/AR)-Umgebung

 Aufbau einer VR-Umgebung zur effizienten Erstellung von digitalen, semantischen 3D-

Bauwerksmodellen aus Messdaten

 Entwicklung einer AR-Umgebung für eine Vor-Ort-Komplettierung des BIM-Modells

(Quelle: TEMA)
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Projekt: Bauwerksinspektor XR   (ZIM)

Entwicklung eines virtuellen Bauwerksinspektors zur 
Erstellung von BIM-Modellen in VR/AR

Forschungsschwerpunkte (gia):

 Datenschnittstellen für den Import großer Datenmengen (Punktwolken)

 Algorithmen zur Georeferenzierung von Laserscan- und Photogrammetrie-Daten

 Algorithmen zur Kanten- und Flächenerkennung

 Entwicklung einer effizienten Upload-Schnittstelle für Exporte im IFC-Format

 Entwicklung einer Live-Stream-Lösung zur Darstellung großer Datenmengen in einer 

AR-Umgebung

(Quelle: TEMA)
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Projekt: RiverView (BMBF)

Gewässerzustandsbezogenes Monitoring und Management (06/2015 – 12/2019)

Projektziele:

 Bootsgestützes Monitoring von kleinen und mittleren Fließgewässern

 Ganzheitliche, flächenhafte Erfassung von Gewässergütedaten mit hoher zeitlicher 

und räumlicher Auflösung

 Bestimmung hydro-dynamischer, chemischer und physikalischer Daten

 Unter- und Überwasserkartierung

DBM

Multisensor-Plattform
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Projekt: RiverCloud (BMVI)

Gewässerzustandsbezogenes Monitoring und Management

Projektziele:

 Entwicklung eines autonomen UAV/USV-Tandemsystems

 UAV: Unmanned aerial vehicle

 USV: Unmanned surface vehicle

 Verbesserte Georeferenzierung durch Fusion unterschiedlicher 

Messsysteme mittels stochastischer Filter

(GNSS, Inertialmesseinheit, Visuelle Odometrie) 

 Workflows und GIS-basierte Auswerteroutinen für die 

holistische Datenauswertung 

 Bereitstellung der Ergebnisdaten dauerhaft in der mCloud

(Quelle: FIV)
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Projekt: RiverCloud (BMVI)

Gewässerzustandsbezogenes Monitoring und Management

Forschungsschwerpunkte (gia):

 Algorithmen zur abgestimmten Positionierung und 

Orientierung der beiden Vehicle

 Entwicklung mathematischer Filter zur multisensoralen

Positionsbestimmung auch in topographisch und 

vegetationsmäßig schwierigen Bereichen

 Aufsetzen einer visuell-inertialen Odometrie

 Etablierung eines „follow-me“-Modus
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Projekt: GeTIS (BMWi)

Geothermisches Informationssystem (01/2016 – 12/2019)

Projektziele:

 Offenes Web-Geoportal: Geothermisches Informationssystem

 Bereitstellung relevanter geothermischer Informationen für die Planung und 

Genehmigung

 Energetische Gebäude-/Quartierssimulation

 Untergrundsimulation

Forschungsschwerpunkte (gia):

 Integratives Datenmodell

 Bereitstellung des Geoportals

 Zusammenführung der multiplen Datenquellen


